
演算性能

•リアルタイム制御演算向けに用意された専用命令

•アプリケーション固有のコードの実行を加速

•マルチコアで複数のループ処理を並列に実行可能

センシング

•Max 80nsec (12.5MSPS) で変換可能な高速ADCを搭載

•各種デジタル信号インタフェース搭載(eCAP、eQEP等)

•内蔵コンパレータでCPUとは非同期にシステムの監視、保護機

能の実装が可能

アクチュエーション

•高分解能PWM搭載(150psecの分解能でパルス調整が可能)

•様々なトポロジに対応可能な、柔軟なPWMを搭載

•過電流/過電圧を検出し、即座にPWMをシャットダウン可能な

システム保護機能を搭載

高精度センサー

テキサス・インスツルメンツ社

デジタル電源、モータ制御など、フィードバック制御に最適

C2000™ 高性能マイコン

モーター制御、産業用ドライブ

www.fujiele.co.jp/

*1 SDFM : 電流測定、モーター制御アプリケーションのリゾルバ位置デコードに特化したデジタルフィルタの取り込みチャンネル
*2 InstaSPIN™ : 三相モーターの同定、チューニング、制御を実現するモーションコントロールソフトウェア

C2000 マイコン
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TMS320F28002x 100 ● -
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4
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TMS320F2823x
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12 4~6 2 4~6 12 16 80 - - - - 1~2 1 2~3 1 2 ● 88 - -

C2000マイコン 型番一覧



株式会社マクニカ クラビスカンパニー
本社
〒222-8561 横浜市港北区新横浜1-6-3 マクニカ第1ビル
TEL 045-470-9821 / FAX 045-470-9822

富士エレクトロニクス株式会社
本社
〒 108-0075 東京都港区港南1-8-23 Shinagawa HEART
TEL 03-6872-1411 / FAX 03-6872-5122

お問い合わせは
こちら

https://www.macnica.co.jp/business/semiconductor/support/contact/

ご注意：本資料に記載された製品・サービスにつきましては予告なしにご提供の中止または仕様の変更をする場合がございます。本資料に記載された情報が最新のものであることをご確認いただけ
ますようお願いいたします。

https://www.fujiele.co.jp/contact/

CLB (Configurable Logic Block) 機能のご紹介

◆ カスタマイズできるロジック「CLB」で、オリジナルの回路を作れます

◆ 応用例： ・アブソリュートエンコーダからのシリアル受信回路

・周辺のロジック部品を吸収

◆ BOM低減、基板の小型化、回路のシンプル化、コストダウンが可能

概要

C2000マイコン モーター
ドライバ

M モーター

エンコーダ

C2000マイコン

エンコーダ
受信回路

エンコーダ
受信回路
- 専用IC
- FPGA, PLD

モーター
ドライバ

M モーター

エンコーダ

応用例：
アブソリュートエンコーダからの
受信回路を吸収

応用例：
周辺のロジック部品を吸収

C2000マイコン

C2000マイコン
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◆ TMS320F28388D, F28388S, F28386D, F28386S

◆ TMS320F28379D, F28379S, F28378D, F28378S, F28076

◆ TMS320F280049C, F280048C, F280041C, F280040C

◆ TMS320F280025C, F280024C(発売予定), F280023C(発売予定)

対応型番

※ T-Format：F28379D向けソースコードあり

EnDat, Biss-C: F28379D向けライブラリあり

ロジックの吸収: 各型番ごとにシンプルなサンプルコード多数あり
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